
ВЫСОКИЕ ТЕХНОЛОГИИ ДЛЯ МЕДИЦИНЫ 
И СПОРТА НАСТОЯЩЕГО И БУДУЩЕГО

Безмаркерный анализ
• Регистрация 3D движений скелета человека 

без каких-либо датчиков на теле2

Клинический анализ походки
• Биомеханика движений на основе

международных стандартов
• Нормы для кинематики, кинетики и ЭМГ данных
• Автоматический анализ и формирование

отчетов в формате Word, PDF, HTML и Excel1

• Регистрационное удостоверение на
медицинское изделие №РЗН 2020/11662

Многокомпонентная стопа
• Расчет истинного угла голеностопа, варуса и 

вальгуса, оценка деформации стоп, а также 
кинематики и кинетики четырех отделов стопы 

Видеоанализ - точная реконструкция движений
суставов по трём координатам с помощью
светоотражающих маркеров и высокоскоростных
инфракрасных камер. Средняя погрешность
регистрации движений в пространстве составляет
от 0.05 мм для камер Qualisys. Идеально подходит
для применения в клинической практике, в спорте и
научных исследованиях

Основные области применения:Маркерный оптический видеоанализ является
золотым стандартом в клинической биомеханике

1. Свидетельство 2020665238.  Программа формирования отчета биомеханики ходьбы человека
2. Kanko, R.M.; Laende, E.K.; Davis, E.M.; Selbie, W.S.; Deluzio, K.J. Concurrent assessment of gait kinematics using marker-based and markerless motion capture. Journal of Biomechanics 2021, 127, 110665.
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ККииннееммааттииччеессккииее  ххааррааккттееррииссттииккии  вв  ссааггииттттааллььнноойй  ппллооссккооссттии  ((KKiinneemmaattiicc  DDaattaa))
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Клинический анализ ходьбы
Сагиттальный баланс позвоночника
• Анализ проводится в статике и динамике
• Оценка влияния ортопедических средств  и 

других устройств

Мобильная инерциальная система Noraxon LAB
• Регистрация кинематики, кинетики, ЭМГ,

давления под стопами с набором готовых
автоматизированных отчётов как для спорта,
так и реабилитации.
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• Моделирование и эргономика
Моделирование скелетно-мышечной системы и
взаимодействия человека с техническими
устройствами в виртуальной среде с
возможностью доработки и улучшения
конструкций, исследование оптимальной
настройки и т. д., с помощью видеоанализа.
Расчет контактных сил, оценка энергетических и
метаболических затрат, работы мышц,
кинематики и кинетики.

• Испытание экзоскелетных конструкций
Испытание и разработка экзоскелетных
конструкций, рекомендации по доработке.
Оценка уровня разгрузки/нагрузки на ОДА
человека

• Протезирование 
Тестирование, подбор, доработка протезов и 
бионических конечностей

• Ортопедических средства и устройства
Тестирование ортопедической обуви, стелек,
ортезов и других устройств. Подбор
ортопедических изделий для различных
нарушений ОДА

• Расчетные показатели
Индекс ходьбы (Gait Profile Score), амплитуды
движений суставов, скорости и ускорения,
варус/вальгус, анализ многокомпонентной стопы,
сагиттальный баланс, моменты и мощности
суставов, центр переката стопы, силы реакции
опоры, центр масс, баланс, скорость ходьбы,
длина и ширина шага, временные параметры
переката стопы, электрическая активность мышц,
метаболические затраты и другое.
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ППррооссттррааннссттввеенннноо--ВВррееммеенннныыее  ХХааррааккттееррииссттииккии  ((TTeemmppoorraall  SSppaattiiaall  PPaarraammeetteerrss))

ФФааззооввыыее  ппааррааммееттррыы  ххооддььббыы ((ббооссииккоомм))

ООппииссааннииее ССрреедд..  ±  ССККОО((ккоолл--ввоо))

Фаза опоры стопы (%)
SSttaannccee  pphhaassee

82.2 ± 1.2(11)

79.4 ± 1.2(10)

3.5 ± 1.2

Фаза переноса стопы (%)
SSwwiinngg  pphhaassee

17.8 ± 1.8(11)

20.6 ± 2.3(10)

13.8 ± 2.0

Фаза двойной опоры (%)
DDoouubbllee  ssuuppppoorrtt

61.8 ± 3.8(21)

62.1 ± 3.8(21)

0.4 ± 3.8

ООппииссааннииее ССрреедд..  ±  ССККОО((ккоолл--ввоо))

Длительность цикла шага (сек)
GGaaiitt  ccyyccllee

5.03 ± 0.07(11)

5.01 ± 0.10(10)

Цикл шага (%)
GGaaiitt  ccyyccllee

100.0 ± 1.4(11)

99.6 ± 2.0(10)

0.4 ± 1.7

ВВррееммеенннныыее  ххааррааккееттииррииссииккии  ((GGaaiitt  ttiimmee  ppaarraammeetteerrss))  

Длительность шага (cек.)
SStteepp  ttiimmee

2.40 ± 0.11(11)

2.64 ± 0.08(12)

9.0 ± 3.7

Шагов в мин. (CCaaddeennccee)
23.91 ± 0.91(23)

Длина полного цикла шага (м)
SSttrriiddee  lleennggtthh

0.50 ± 0.02(11)

0.51 ± 0.02(10)

0.8 ± 4.2

Ширина шага SSttrriiddee  wwiiddtthh (м) 0.26 ± 0.01(21)

ППррооссттррааннссттввеенннныыее  ххааррааккттееррииссттииккии  ((GGaaiitt  SSppaattiiaall  PPaarraammeetteerrss))

ООппииссааннииее ССрреедд..  ±  ССККОО((ккоолл--ввоо))

Длина шага (м)
SStteepp  lleennggtthh

0.25 ± 0.02(11)

0.25 ± 0.01(12)

1.7 ± 6.6

Скорость ходьбы VVeelloocciittyy (м/с (км/ч)) 0.10 м/с (0.3) км/ч
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Моделирование скелетно-мышечной системы и
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устройствами в виртуальной среде с
возможностью доработки и улучшения
конструкций, исследование оптимальной
настройки и т. д., с помощью видеоанализа.
Расчет контактных сил, оценка энергетических и
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конструкций, рекомендации по доработке.
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• Протезирование 
Тестирование, подбор, доработка протезов и 
бионических конечностей

• Ортопедических средства и устройства
Тестирование ортопедической обуви, стелек,
ортезов и других устройств. Подбор
ортопедических изделий для различных
нарушений ОДА

• Расчетные показатели
Индекс ходьбы (Gait Profile Score), амплитуды
движений суставов, скорости и ускорения,
варус/вальгус, анализ многокомпонентной стопы,
сагиттальный баланс, моменты и мощности
суставов, центр переката стопы, силы реакции
опоры, центр масс, баланс, скорость ходьбы,
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переката стопы, электрическая активность мышц,
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2.40 ± 0.11(11)

2.64 ± 0.08(12)

9.0 ± 3.7

Шагов в мин. (CCaaddeennccee)
23.91 ± 0.91(23)

Длина полного цикла шага (м)
SSttrriiddee  lleennggtthh

0.50 ± 0.02(11)

0.51 ± 0.02(10)

0.8 ± 4.2

Ширина шага SSttrriiddee  wwiiddtthh (м) 0.26 ± 0.01(21)

ППррооссттррааннссттввеенннныыее  ххааррааккттееррииссттииккии  ((GGaaiitt  SSppaattiiaall  PPaarraammeetteerrss))

ООппииссааннииее ССрреедд..  ±  ССККОО((ккоолл--ввоо))

Длина шага (м)
SStteepp  lleennggtthh

0.25 ± 0.02(11)

0.25 ± 0.01(12)

1.7 ± 6.6

Скорость ходьбы VVeelloocciittyy (м/с (км/ч)) 0.10 м/с (0.3) км/ч
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